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;* ClI NTA TRANSPORTADORA ON OFF versio 3 Ll eonard Garcia i LI op*
;********************************************************************************
; 1.-Per estalviar energia es pot col _locar un led bicolor en |l oc del notor.

; 2.-BRIDGE MOTORS (4 senibridges anb SN754410NE)

; Bri dge= pont Es una connexio en que de forma de H (el tremvertica

; de la dreta, el trammg horitzontal i el tramvertical de |'esquerra).

X El Sem bridge_a, en funcio d un 0 o 1, connecta a + o - el born_a del notor.
; El Sem bridge_ b, en funcio d'un 0 o 1, connecta a + o - el born_b del notor.

; Senmi _bridge _a Seni bridge Mlb Mt or Leds

: 0 (-) 0 (-) ATURAT APAGAT

; 1(+) 0 (-) CCOWs (gira en sentit invers) Verd

; 0 (-) 1 (+) CW5 (gira envant) Ver nel

: 1 (+) 1 (+) ATURAT APAGAT

; 3.-El sistena te un defecte. Si gira envant i inmmedi atanent es dona instruccio
; de girar enrera, te el mateix efecte que un curtcircuit. Es reconmana afegir
X un breu retard i fer que el tenps anortitzi |'energia acunul ada en el notor

; en novi nent.
; 4.-CIRCU T | MPRES QUE UTI LI TZA PI CAXE 14M2

EE IR R I R R I I R I S I R

; +v * 1 14 * G\D

X SI /C5 * 13 * B.0 /SO bridge M2 (canviar junper)
; bridge ML C.4* 3 12 * B.1 bridge M

7 boto_PUIAR C.3 * 4 11 * B.2 SENSOR_I NPERI OR

; bridge ML c2*5 10 * B.3 SENSOR_SUPERI OR / | 2C_SCL
; boto_ BAIXARC.1 * 6 9 * B.4 LED SUPERIOR / |2C_SDA

; IR_TSOP4838 C.0 * 7 8 * B.5 LED | NFERI OR

. EE IR R kS S O Sk O S S

pause 5000; pernet progranaci o segura durant 1 segon despres de connectar

B R R R R I I R I R R R R R I R I R R I R R R I R R I R R R R R R R I R I
1

IR R SRR SRR E R R SRR R EEEREREEEEREEEEREEEREEEEEEEREEEREEEEEEEREEEE R R R R

;CCNFIGURACICNS DEL HARDWARE
setint 990000000, 90000000 ; Reactivar interrupcions per C.0 a nivell baix.

I et dirsC=%90010100 ; Definicions del port C (l=sortida O=entrada).
l et dirsB=%%0110011 ; Definicions del port_B (1=sortida O=entrada).
synbol bridge_Mla=C. 2 ; SORTI DA. Semi -bridge_a del notor_ M.

synbol bridge_MLb=C. 4 ; SORTI DA. Seni - bri dge_b del notor_M.

synbol bridge_Ma=B.0 ; SORTI DA. Semi - bridge_a del notor_M.

synbol bridge_Mb=B. 1 ; SORTI DA. Seni - bri dge_b del notor_M.

synbol PUJAR=C. 3 ; ENTRADA. Boto de pujar

synbol puj ant =pi nc. 3 ; ENTRADA. Boto de pujar.

synbol BAI XAR=C. 1 ; ENTRADA. Bot o de bai xar.

synbol bai xant =pinc. 1 ; ENTRADA. Bot o de bai xar.

synbol led inferior=B.5 ; SORTIDA. Led enisorl

synbol | ed superior=B.4 ; SORTIDA. Led enisor2

synbol fiCursa_inferior=B.2 ; ENTRADA. Fototransistor 1

synbol fi Cursa_superior=B.3 ; ENTRADA. Fototransistor_2

synbol sensor=C. 0 ; ENTRADA. Sensor infrarroig TSOP4838

; DEFI NI Cl O DE CONSTANTS

; DEFI NI CI O DE VARI ABLES

synbol codi _| R=b0

synbol tenporitzant=bl ; variable 0 ? 1. estat del program
synbol tin=b2 ; variable del tenporitzador. Conptador
; PROGRANVA | NI Cl AL

| ow bridge_Mla, bridge_ Mlb, bridge_Ma, bridge_Mb; inicialnent notors aturats.
| et tenporitzant=0

; PROGRAVA PRI NCI PAL O REI TERATI U

mai n:

if pujant=1 then : gosub cicle : endif

if baixant=1 then : gosub fi _cicle : endif

pause 400

if tenporitzant=0 then goto nain

if tin=0 then: call fi _cicle else let tin=tin-1: endif

goto nmin

fi_cicle:
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067 gosub aturarl
068 | et tenporitzant=0
069 let tin=100
070 return
071 cicle:
072 gosub bai xar 1
073 | et tenporitzant =1
074 let tin=50
075 return
076
077 ; SUBRUTI NES
078 i nterrupt:
079 return
080 ; SUBRUTI NA. MOVI MENT DELS MOTORS
081 puj ar 1:
082 ;call aturarl
083 ; pause 100
084 | ow bridge_Ma
085 | et b0=bO
086 hi gh bridge_Mlb
087 return

088
089 bai xar 1
090 ;call aturarl

091 ; pause 100

092 hi gh bri dge_Mla
093 | et b0=b0

094 | ow bridge_Mb

095 return

096

097 aturarl

098 | ow bridge_Mb

099 | ow bridge_Mla

100 return

101
102 puj ar 2:
103 ;call aturar?2

104 ; pause 100

105 hi gh bridge_Mb
106 | et b0O=bO

107 | ow bridge_Ma
108 return

109
110 bai xar 2
111 ;call aturar?2

112 ; pause 100

113 hi gh bri dge_Ma
114 | et bO=bO

115 | ow bridge_Mb
116 return

117

118 at urar 2:

119 | ow bridge_Mb
120 | ow bridge_ Ma
121 return

122
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